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myLiftboy

myLiftboy verkurzt die Wartezeit! Die Aufzugaufrustung besteht aus einem modular aufgebauten,
herstellerunabhangigen Aufsatz, der einfach und ohne Eingriff in die Aufzugsteuerung installiert
werden kann. Per Funk kann der Aufzug in das gewunschte Stockwerk geholt werden.

GPIO.add_event_detect(tasterPins[3], GPIO.RISING, callback=setStockwerk3, bouncetime=100)

Die Interrupt Funktion unterbricht den Programmablauf
und ruft die callback - Funktion ,setStockwerk()* auf.

if Stockwerk == 0:
for i in range(steps):
for j in range(StepCount):
setRotationM@(Seqlj] [@], Seqljl[1], Seqljl[2], Seqljl[3])
time.sleep(delay)
for i in range(steps):
for j in reversed(range(StepCount)):
setRotationM@(Seqljl [@], Seqljl[1], Seqljl[2], Seqljl[3])

if rfdevice.rx_code_timestamp !'= timestamp:
timestamp = rfdevice.rx_code_timestamp

time.sleep(delay) if rfdevice.rx_code == funkSignalo:
setStockwerk@(None)
Die Sequentielle Ansteuerung der Magneten time.sleep(0.1)

rfdevice.cleanup()

erzeugt die Rotationsbewegung des Schrittmotor

Das importierte Modul rfdevice fur Python
3.0 kann 433Mhz Signale empfangen.

ANTIMI

myLiftooy kann durch Software und/oder Hardware erweitert werden. So kann zusatzlich
Spracherkennung zur Auswahl des Stockwerks implementieren werden. Es waren auch Ansatze
zur Vollautomatisierung durch z.B. iBeacon oder Sensoren wie Bewegungsmelder denkbar,
sodass myLiftboy im Hintergrund arbeitet, ohne dass der Nutzer aktiv wird. Im Hinblick auf Kosten

und Nutzen bietet myLiftboy eine angemessenen Losung.
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